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Аннотация. В  данной статье показано применение среды имитационного 
моделирования Anylogic при организации и управлении логистикой на про-
изводстве. На сегодняшний день повышение эффективности логистики про-
изводства является одной из важнейших задач, решаемых на современном 
предприятии. В настоящее время для повышения эффективности логистики 
предприятия проводят автоматизацию внутризаводских транспортных по-
токов.
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Имитационное моделирование даёт возможность 
проводить изменение подобных автоматизиро-
ванных систем быстрее и с минимальными расхо-

дами, так как нет необходимости проводить дорогостоя-
щие эксперименты на реальном объекте.

Качество результатов использования имитационного 
моделирования напрямую зависит от:

 ♦ понимания структуры и  процессов, связанных 
с объектом моделирования;

 ♦ уровня владения инструментами системного ана-
лиза;

 ♦ компетенций в  области имитационного модели-
рования.

Для демонстрации возможностей имитационного 
моделирования будет приведено описание логистиче-

ской системы, приведен перечень видов имитационного 
моделирования, выбор типа моделирования, описание 
модели системы, проведён эксперимент с разными кон-
фигурациями системы.

В нашем случае логистической системой является си-
стема по доставке коробок переключения передач(КПП) 
из зоны буфера к зоне работы оператора подсборки дви-
гателя с КПП на автомобильном заводе. Ниже представ-
лена схема системы(Рис.1).

Система состоит из двух зон:
 ♦ – зоны буфера;
 ♦ – зоны работы оператора.

Платформа является реализацией RGV(Rail Guided 
Vehicle), т. е. телеги, движущейся вдоль направляющей. 
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Рис. 1. Схема системы

Рис. 2. Платформа Box-to-operator в зоне буфера
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Рис. 3. Подходы имитационного моделирования

Рис. 4. Модель Басса
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возможность менять расположение парковки на  мо-
дели. Таким образом есть возможность моделировать 
различные конфигурации реальной системы, создавая 
новые конфигурации модели. Разметка пространства 
представлена на Рис. 9. На Рис. 10 представлен пользо-
вательский блок Parking_place_1.

Рабочее поле агента Parking_place представлено 
на Рис. 11.

Также в  данной модели существуют: процесс обра-
ботки запроса на доставку, процесс доставки тары к опе-
ратору, процесс смены позиции платформы, процесс 
удаления агента Gearbox и агента Container. Диаграммы 
представлены на рис. 12, рис. 13, рис. 14, рис. 15, рис. 16.

Кроме этого мы можем менять значения переменных, 
отвечающих за динамику работы платформы рис. 17.

Далее проведём серию экспериментов с различными 
конфигурациями модели, где будем менять значение пе-
ременной Fast_Speed.

Для повышения производительности системы, будем 
менять значение скорости платформы. Процесс измене-
ния скорости нашей системы технически является тру-
доёмким и пагубно влияет на логистические процессы. 
Применение имитационного моделирования позволяет 

подобрать необходимое значение параметра быстрее, 
без лишних тестовых прогонов реальной системы и из-
бавляет нас от лишних расчётов.

За значение скорости платформы отвечает перемен-
ная Fast_Speed и даётся в метрах в секунду. Текущее зна-
чение Fast_Speed = 0.6 м/с и  платформа доставляет 32 
коробки в час.

Проведём ряд экспериментов, в результате которых 
получим необходимую скорость платформы. Учтём, что 
шаг увеличения скорости составляет 0.05 м/с, и  зада-
дим Fast_Speed = 0.80 м/с. Будет доставлено 39 коробок 
за час, что меньше заданной производительности. Задав 
значение скорости Fast_Speed = 0.85 м/с будет доставле-
но 40 коробок. Новое значение скорости позволило до-
стичь заданной производительности.

В  данной статье было рассмотрено применение 
имитационного моделирования для внутризаводских 
логистических систем. Было дано описание логисти-
ческой системы, перечислены виды имитационного 
моделирования и дано их краткое описание и области 
применения, выбран типа моделирования, описана 
модель системы и  проведены эксперименты для дан-
ной системы. Таким образом, были внесены изменения 
в  реальную систему без лишних трудозатрат и  потерь 
времени.
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